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1. Objetivo

O objetivo desse documento € fornecer orientacdo basica de como programar o mddulo
LJ71C24 (Serial Modbus RS-232 e RS422/485) para comunicacdo com inversores da série FR-
E700, utilizando Inverter Protocol. A configuracdo sera feira através do GX Works2, utilizando

Predefined Protocol Support Function.

2. Software

1 PC com sistema operacional Windows 7 ou 8, com porta USB;
1 Software GX Works2.

3. Hardware

1 Conjunto de CLP Série L;
1 Mddulo LJ71C24;

1 Inversor de frequéncia da série FR-x700.

Display unit
(optional)

:

R5-232 adapter
(optional)

<
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Figura 3-1: Hardware Série L
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4. Procedimentos

4.1. Cabeamento

As figuras abaixo apresentam as configuracdes dos conectores do inversor, do médulo
LJ71C24 e sua forma de ligacao.

A Figura 4-1 apresenta a configuragéo do conector PU.

A Figura 4-2 mostra o desenho do CH2 do médulo LJ71C24.

A Figura 4-3 apresenta a esquema de ligagdo da rede RS-485 entre 0s equipamentos.

Pin
MName Description
Number P
1) ac Earth {ground.]
(connected to terminal 5)
2) — Parameter unit power supply
Inverter 3) RDA Inverter receive+
(recegtach_a side) 4) SDB Inverter send-
Front view
5) SDA Inverter send+
1) o 8) 6) RDB Inverter receive-
7 56 Earth {ground.]
(connected to terminal 5)
8) — Parameter unit power supply

0

Figura 4-1: Pinagem do conector PU

O_ . ) Signal direction
@ SDA Mnemonic Signal name co4 5;5$5|
6 @ @ SDB SDA | Send data (+) JE—
Fe) L @— SDB | Send data (-) _—
=1+ }|RDA
Fe) 1 |7y Q RDA | Receive data (+) -—
T P=()|roe RDB | Receive data (-) —
O SG Signal ground —
—_—
LI71C24 FG Frame ground
FG Frame ground —y
Figura 4-2: Pinagem do canal2 (CH2) do LJ71C24
C24 Inverter
Signal name Signal name Terlrr'_inaﬁng
Teminating SDE -—- RDB
resistor RDA e SDA
R e X X
5G 3G
FG FG
FG

Figura 4-3: Forma de ligagéo
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4.2. Parametros do Inversor

Os parametros necessarios para realizar a configuragdo do inversor para rede RS-485
(conector RJ45) sdo exibidos nas figuras Figura 4-4, Figura 4-5 e Figura 4-6 e devem ser

configurados conforme indicacdo (marcacdo em vermelho).

Parameter Initial
Name Setting Range Description
Number Value 9 9 "
PU communication @0 31 (0 to 247) Inverter .statlon numper specification
117 . i} Set the inverter station numbers when two or more
station number *1 :
inverters are connected to one perscenal computer.
Communication speed
. . The setting value X 100 eguals the communication
118 | PU communication speed 192 48192, U P g g
Example)19200bps if 192
Stop bit length Data length
. . bit
PU communication sto ’D‘ Bhit
19 ) P 1 (1) 2Zbit
bit length i bit
— 7hit
1 2bit
PU communication parity 0 Without parity check
120 heck 2 ';L With odd parity check
chec 2 With even parity check
PU communication @ Set.the waiting time between dafa transmission to
123 iting ti i 5999 the inverter and response.
waiting time setting 9999 Set with communication data.
PU communication CRILF 0 W_“hom CRILF
124 lecti 1 1 With CR
selection 2 With CRILE
_ []) Mitsubishi inverter (computer link operation) protocol
0 (
549 Protocol selection -y Modbus-RTU protocol
Figura 4-4: Parametros do Inversor (Terminal RJ45)
Parameter N Initial Setting D -
ame escription
Number Value Range -

Number of retries at data receive emor occurrence If the number of

Number of PU 0to 10 consecutive errors exceeds the permissible value, the inverter trips
(depends on Pr 502).

Walid only Mitsubishi inverter (computer link operation) protocol

retries
G999 If a communication error occurs, the inverter will not come to trip.

RS-485 communication can be made. Note that a communication

121 communication 1

0 fault (E.PUE) occurs as scon as the inverter is switched to the
operation mode with command source.
122 PU communication 0 0110 Communication check (signal loss detection) time interval
check time interval 99;9.85 If a no-communication state persisis for longer than the permissible

fime, the inverter trips (depends on Pr 502).

9909 Mo communication check (signal loss detection)

Figura 4-5: Parametros do Inversor (Detalhes da comunicag&o)
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Parameter . ) L.
Number Name Initial Value Setting Range Description
79 Operation mode selection @ Otod,6,7 Qperatlon mnde_smewon
(Refer to page 197}
0 As setin Pr 79.
1 Metwork operafion mode
340 + Communication startup 0 Network operation mode
mode selection Operation mode can be changed between
the PU operation mode and Network
operafion mode from the operation panel.

Figura 4-6: Parametros do Inversor (Modo de inicializag&o do inversor)

Apbs a parametrizacdo, o inversor deve ser reinicializado (desligar e ligar novamente) para que

0s parametros sejam atualizados.
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4.3. Configuracdo do LJ71C24 via GX Works2

Primeiramente, deve-se criar um novo projeto no GX Works2 (ou modificar um existente).

A seguir, deve-se inserir 0 mddulo LJ71C24 através do Intelligent Function Module de acordo

com as figuras 4-7 e 4-8.

ﬂ MELSOFT Series GX Works2 (Untitled Project)
E_Project Edit Find/Replace Compile View Online Debug Diagno

o6 T v o | B8 B B

| | Parameter

@w Mew Module...

4 Global Device
{4 Program Settin Intelligent Function Medule Parameter List...

PouU Read GX Configurator-QP Data...

@ Device Memon
1 Property...
) Device Initial Vivee— EE

Figura 4-7: Criagdo do médulo LJ71C24

e e

~Module Selection

Module Type Serial Communication Module
Module Name ~ |LI71C24 ~|
—Mount Position
Base Mo, I— vI Mounted Slot Mo. I 0 _|::' Acknowledge IfO Assignment
[ Specify start XY address | 0030 ) 1Module Occupy [32 points]
~Title setting
f Title I i
]

Figura 4-8: Especificagdo do médulo LJ71C24

O proximo passo é configurar o Switch Setting, que determina a configuragdo do canal serial
(velocidade de rede, data bits, bits de paridade, tipo de protocolo, etc). A configuracdo do canal 2
(RS-485) pode ser realizada conforme a Figura 4-9. A figura abaixo corresponde & configuracédo
realizada anteriormente no inversor de frequéncia.
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MELSOFT Series GX Works2 (Untitled Project)

iEmject Edit Find/Replace Compile View Online Debug Diagnostics Teool Window Help

{54 Parameter Item CH1 CH2
E@ Intelligent Function Module Operation setting Independent Independent
= 0030:L071C24 EalnE 7 8

: Farity Bit None Exist
- e Transmission Evenjodd parity Odd Even
Lﬁ Variou s_C.ont.roI_Spemﬂcatlon Setting Stop bit 1 5
@ PLC_Meonitoring_Function Fra e None Exist
L:ﬁ Modem_Function Online Change Disable Disable
User_Register_Frame_Content Setting modifications Disable Disable
Q‘? User_Register_Frame_Specification Communication rate setting Auto Setting 9600bps
ﬂ Auto_Refresh Communication protocol setting MELSOFT Connection Predefined protocal
@ Global Device Comment Station number setting (0 to 31) a
[#-fid Program Setting
&% POU

[]...@ Device Memory
@ Device Initial Value

*This dialog setting is linked to the Switch Setting of the PLC parameter.
Default value will be shown in the dialog
if the Switch Setting of the PLC parameter contains an out-ofrange value.

Figura 4-9: Configuragdo do CH2 do médulo LJ71C24

Apo6s a configuracédo do canal, € definido o protocolo de comunicagéo através da ferramenta

encontrada no GX Works2, Predefined Protocol Support Function -> Serial Communication Module.

MELSOFT Series GX Works2 (Untitled Project) E— a
H Window  Help
IC Memory Card 3

Edit Find/Replace Compile View Online Debug Diagnostics

Check Program...

Check Parameter...

Clear All Parameters(E)...

Device/Label Automatic-Assign Setting...

Block Password...

-85 Parameter
EI@ Intelligent Function Module
B 0030:L71C24

Confirm Memory Size...

Delete Unused Device Comment(])

WL icscting Merge D
L@ Various_Control_Specification Set TEL Data/Connect via Modem 5

L@ PLC_Menitering_Function
Modem_Function
User_Register_Frame_Content
@ User_Register_Frame_Specificatior
ﬂ Auto_Refresh

A% Global Device Comment

(-1 Program Setting

Logging Configuration Tool...

Real-time Monitor Function(Q)...

Ethernet Adapter Medule Cenfiguration Tool...
Built-in /0 Module Tool 3

Check Intelligent Function Module Parameter 3

-4 POU Intelligent Function Module Tool 3
[]"@ DE"’?CE M.emory Predefined Protocol Support Function 3 | Serial Communication Medule...
@ Device Initial Value
Language Selection... Ethernet Module.., L
Register Profile... Built-in/Adapter Serial... F
Key Customize.., Builg-in Ethernet...
Options...

Figura 4-10: Configuracdo do Protocolo de Comunicagédo

Uma nova janela sera aberta para a configuracdo do protocolo de comunicagdo conforme
Figura 4-10.
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Protacol
Mo

Manufacturer Protacal Mame Packet Name Packet Setting

I Protocol in Predefined Protocol Library ————— Editable Protocol
[ Potocolbne [—
| T/ semdPecketime 1 Send Packet lie
[ 1 Recsive Packet Line. [ 1 Receive Packet Line.
Protocols /128 Packels 0/25  PacketDataArea Usage 0,0% Meodule for Debugging Kana characters | CAP | NUM |SCRL
= J

Figura 4-11: Predefined Protocol Support Function

Clicando em Add, pode ser inserido o tipo de protocolo de comunicacado e o item que se quer
escrever ou ler do inversor. Podem ser criados até 128 protocolos de comunicacao.

Para este artigo € escolhido o inverter protocol da Mitsubishi Electric, escolhendo Predefined
Protocol Library, o nUmero do protocolo, o fabricante do equipamento, o modelo do equipamento e

0 nome do protocolo conforme Figura 4-12.

Adds new protocol.

Selection of Protocol Type to Add

Type IPredeﬁned Protocol Library LI Reference |

* Select from Predefined Protocal Library.
Flease select manufacturer, model and protocol name from Protocol to

Add.
Protocol to Add
Prorjslcol Manufacturer Model Protocol Mame
1 MITSUBISHI ELECTRIC FREQROL Series -

HYE:RD Operation Mode

HF B:WR. Cperation Mode

E HEF:RD Out Frequency /Speed

H7RD Out Gurrent

HI&RD Alarm Definition

HF &R Run Gommand

H7&:RD Inverter Statuz Monitor
HED:RD Set Frequency(RAM)

HEE:RD Set Frequency(EEPROM)
HED:WR Set Frequency(RAM)

HEEMWR. Set Frequency(RAMEEPROM)
HF D:WR Irverter Reset

HF &WR Alarm Define All Clear
HFC:WR All Parameter Glear

RD Parameters

WP Parameters E_
H7F:RD Link Param Extend Setting
HFF:WR. Link Param Extend Setting

| »

4

Figura 4-12: Tela para a escolha do protocolo de comunicacéo
Serdo configurados 2 tipos de protocolo para Run Command e Set Frequency, conforme

Figura 4-13. Os itens em vermelho n&o estdo configurados e devem ser configurados.
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MELSOFT Series <Predefined Protocol Support Function-Serial Communication Module> - [Protocal Setting - Untitled]

Edit Module Read/Write  Tool

i) Eile

==

Debugging Support Function  Window

Pratocal
Mo

Marwfacturer Model

Protocol in Predefined Protocol Librany
Frotocol Line
[ 1 Send Packst Line
"1 Receive Packet Line

Packet Name

Protacol Name Communication Type

HF &R, Run Command

Packet Setting

Warishle nzet

ACK:ACK Response

Mariable Unset

ERR:MNAK Responze

HED:WR. Set Frequency(RAN

Mariable Uneet

Mariable Ureet

ACKACK Response

Mariable Uneet

ERF:NAK Response

Editable Protocal

Protocol Line
[ Send Packet Line
[ 1 Recsive Packet Line

Mariable Uneet

Protocols  2/128

Packets  6/256
=

Packet Data Area Usage 1,5%

Module for Debugging

Kana characters | CAP | NUM | SCRL
=

Figura 4-13: Configuragdo dos protocolos de comunicagéo

Clicando em Variable Unset do primeiro item HFA:WR Run Command abrird a seguinte

janela. (Figura 4-14).

—
Packet Setting
Protocol No. |1 Protocol Mame IHFA:WR Run Command
Packet Type IS&nd Packst Packet Name IHF.‘\:WF{ Run Command
Element List
Elersr:nt Element Type Element Name Element Setting
1 Header ENG [ENQIC1Byte) o
Wariable unset error(->HEX/Fixed Mumber/MNumber of data { 1)/Dieit (2)/Padded
Carnversion Variable | werter Station Humber 03 Mord/ Delimiter Tnone;l I
Static Data Thstruction Code “EA"(IByvte]
Static Data Waiting Time "0 {1Bytel |
Yariable unset error{->HEX/Fixed Mumber/Mumber of data (13/Dieit {2)/Padded I
Canversion Variable | Data 03 Waord/Delimiter (nonel)
Check Code Sum Check (Object element?-5/3um Check./Hexadecimal/Mo calculation/Forward,2Byte i
Terminator CR B

S
= |en = |en|ra

Delete I

Change Type Add New Copy | Paste

Figura 4-14: Packet Setting do comando de RUN

Nesta janela é onde se define o nimero de estagdo e os comandos de acionamento do
inversor, como por exemplo, foward e reverse rotation, multi-speed, etc. DO € o nimero de estacdo
dos inversores e D10 o comando a ser enviado para o0 inversor, como pode ser observado na

Figura 4-16.

10
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Element Setting - Conversion Variable(Send)
Element Name IInverter Station Mumber
Conversion |HEX->ASCII Hexadecimal
Sl redirberr oo
Number of Send Data
Number of Send Digis of Data 2
Blank-padded Character at Send |u
Conyersion Unit [Word I
| Sen -
Sign Character I-
Mumber of Decimals I-
. Delimiter INo Delimiter \

—Data Storage Area Specification

Send Data Storage Area IDU1 (1 Word)
0
IDd]

[Specfiable Device Symbaol
XYM, LEDWRZRG(BUH’&(Memovy}

ok | Cancel |

-_— 7|
Figura 4-15: Configuragéo do registrador que define o nimero de estagao

Packet Setting

Protocal No. |1 Protocol Name |HFA:WF{ Fun Command
Packet Type |Send Packst Packet Name  [HFA:WR Run Command

Element List
ElerTDent Element Tvpe Element Hame ‘ Element Setting
1 Header EMG "
I‘ [D0-D0]- >HE><,fF.xed Number/Mumber of data (1)/Digit (2)/Padded
Conversion Wariable | Iwerter Station Mumber (00 Ward Delimiter {hone I
Static Data Ihstruction Code | PEETE
Static Data ‘Waiting Time T ST 1
|
Convergion Variable | Data
Check Code Sum Gheck ||
Terminator CR ||

B
= [0 [ra

Chatige Type Add Mew Copy Faste Delete

Figura 4-16: Janela de configuracéo do protocolo, com protocolo configurado.

Clicando em Variable Unset do segundo item ACK: ACK Response abrira a seguinte janela.
(Figura 4-17).

11
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— — T — —

LE AT e e o el o B

| Pratocal Na. |2 Protocol Name  [HFA:WR Fun Command
|
Packet Type IHecave Paclet Packet Name IN:K:N:K Response

ElepTDent Element Tvpe Element Mame Element Setting
| Header ACK [ACK] 1 Byte)
[D1-D1JiHEX=>/Fixed Number/Humber of data {13/ Digit {2/ Padded
2 Gonversion Wariable | lwerter Station Number (03 Word Delimiter (none
Termingtar CR
|
|

Chakge Type Add Mew Delete

Figura 4-17: Packet Setting do dado enviado com sucesso

Essa janela é responséavel pela confirmacdo de dado enviado com sucesso. E necesséria a
especificacdo de um registrador que conter4d o nimero de estacdo do inversor. Configurou-se
como D1.

Clicando em Variable Unset do segundo item ERR: NAK Response abrird a seguinte janela.
(Figura 4-18

—— — — e -

e e o sl . ol
Protocol No. |2 Protocol Name |HF.P.:WF{ Run Command

Packet Type IF{eme Packet Packet Name |PCK:ACK Response

Packet No. I'I

Element List

Eler?oelnt Element Type Element Mame Element Setting
Ui Header ACK [ACEIE ts)_
[D1-D1JHEX=> /Fixed Number/Humber of data (1)/Digit {2)/Padded
Gonversion Wariable | lwerter Station Number L0 iord /Delimiter fnoned!
Terminator CR CE] Bvte
|
[ |

Chatige Type Add Mew
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SIS B —
Packet Setti =
" - W e W v | |

Protecol Na. |2 Protocal Name IHFA:WH Run Command
Packet Type  |Receive Packet Packet Name  [ERR:NAK Response
Packet Mo. |2

Element List
Eler?oent Element Type Element Mame Element Setting
(i Header MAK [MA K Byted N
[D2-D2(HES=>#Fized Mumber/Number of data {10/ Diegit (2)./Padded
2 Caonverzion Variable | Ivwerter Station Number L0 Ward /Delimiter fnoned)
[D12-D12){HEX=>/Fixed Mumber/Number of data {13/ Digit {1)/Padded i
B} Gonwversion Variable | Error Code (0} Word/Delimiter fnonel) i
Terminator CR. CRJi 1Bvte I
i
|

Change Tupe Aadd Mew Copy | Paste I Delete |

Figura 4-18: Packet Setting de erro

Essa janela é responsavel por conter o codigo de erro e o nimero de estacdo. E necessaria
a especificacdo de um registrador que conterd o nimero de estacdo do inversor e um registrador
onde ser& alocado o cédigo de erro. D2 contera o nimero da estacdo e D12 o caodigo de erro.

Para a parametrizacéo da referéncia de velocidade é necessério editar os Variable Unset do
HED: WR Set Frequency (RAM).

Serdo configurados como feito anteriormente os 3 itens do Set Frequency. O primeiro HED:
WR Set Frequency (RAM) sera configurado como D100 o numero da estagcdo e D110 sera o valor
de frequéncia a ser definido como pode ser observado na Figura 4-19.

Da mesma forma que o protocolo anterior € necessario também configurar para o protocolo
de envio da frequéncia, o ACK: ACK Response e o ERR: NAK Response. Configurou-se a estacédo

do primeiro item como D101 e no caso de erro D102 para a estacéo e D112 para o cédigo de erro.

13
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Conversion YWarisble

- - — —— — g
acket Setling,, e S R . . Y NN Y e |

Protocol No.  [1 Protocol Name  [HED:WR Set Frequency(RAM)

Packet Type |Send Packet Packet Name  [HED:WR Set Frequency(RAM)

Element List

Elerar;ent Element Tupe Element Mame Element Setting
1 Header ENG [ENG(1Byte) N
D10 0-0 0]~ >HEX/Fixed Mumber/Number of data (13 Dieit (21 Padded

Inverter Station Mumber

01 iord/ Delimiter (hone

Static Data

Instruction Code

TED"{2Bvte]

Static Data

Waiting Time

0" 1Byte)

[D110-D 1 0)i=>HE¥/F ixed Mumber/Mumber of data {1)/Dieit (4)/Padded

Conversion Wariable | Data (01 Word/Delimiter Tnonel]

Check Caode Sum Check (Dbject element 25/ Sum Check,/Hexadecimal/Mo caloulation/Forwards 2Bytel i

Terminator CR CRJL 1 Bvte |
i

e W
~a|=m|en | e=an|ra

Paste

Change Type Add Mew Dielete

Figura 4-19: Packet Setting da referéncia de velocidade

Feitas todas as alteracdes todos os itens da figura abaixo, estardo como Variable Set e em
azul. Caso esteja em vermelho, significa que ainda néo foi configurado corretamente. O proximo

passo é escrever as configuragdes realizadas no médulo de rede. Cligue em Module Read/Write

-> Write to Module como mostra a Figura 4-20.

] ﬂ MELSQFT Series <Predefined Protocol Support Function-Serial Communication Medule> - [Protocol Setting - Untitled]

ﬂ File Edit | Module Read/Write | Tool Debugging Support Function  Window

ki Read from Module...

B Write to Medule... I
| Module Verification...

1 MITSUBISHI ELE | FREGIROL Series HF AMR. Run Command

Protocol Mame Communication Type Packet Name Packet Setting

Send&Receive

Frotocol
| Mo M

-7 Send
<~ Receive

HF AWR Pun Command
ACH:ACK Response
ERR:MNAK Responze

Wariable Set
Wariable Set
Wariable Set

MITSUBISHI ELE FREQROL Series| HED:WR. Set Frequency(RAN SendiRece ive

HED:WR Set Frequency(RAN
ACK:ACK Response
ERR:MNAK Response

Wariable Set
Wariable Set
Wariable Det

Protocol in Predefined Protocol Library Editable Protocol
] Protocol Line
1 Send Packet Line

[ 1 Receive Packet Line

[ Frotocol Line
[ 1 SendPacket Line
1 Receive Packet Line

Protocols  2/128 Packets  6/256 Packet Data Area Usage 1,5%

Figura 4-20: Escrita do médulo

Module for Debugging Kana characters | CAP | NUM | 5CRL

A sequéncia de escrita do mddulo € apresentada na Figura 4-21. Primeiramente,

escolhe se o mddulo onde serdo escritos os dados, cligue em Execute. Uma janela de
confirmagé&o de onde as configuracdes seréo escritas serd apresentada, cligue em Sim. Sera
iniciada a escrita, que € apresentada em porcentagem. Terminada a escrita do médulo, a

seguinte mensagem aparecera, Writing to module complete, clique em OK.

14
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Madule Write [

Module Selection

1/0 Address Model
0030 LI71C24 = Close

Please save in the protocol setting file (*pcf) because the data to be written to
module does not include the following information

[Non-written Data]
Manufacturer {l
Packet Name

Protocol Detailed Setting Type, Version, Explanation
Packet Setting Element Name

L

r y
MELSCFT Series Communication Protocol Support Function —.y

To execute flash ROM write for the target module, the flash ROM write
& l % allow/prohibit setting is required to be set as "Allow". Do you want to
allow the flash ROM write?

Sim

F—

Write to Module

Writing...

28%

MELSOFT Series Communication Protocol Support Funct'\.‘.@

|0] Writing to module completed.
v

Figura 4-21:Sequéncia para escrita no médulo LJ71C24

Com o mddulo configurado o préximo passo € escrever as linhas de ladder para a troca, neste

caso, envio de informacgdes.

4.4, Programacé&o em ladder

A Figura 4-24 ilustra um exemplo de ladder basico de como habilitar a comunicacao entre o
moédulo e o inversor. Utiliza-se, neste exemplo, a funcdo G(P).CPRTCL para iniciar e parar o

monitoramento dos dados. A instrucdo é apresentada na Figura 4-22.

15
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) [Executing
[Instruction code] condition]
Command
| | [
G.CPRTCL [] || GCPRTCL | Un | nm1 | n2 | (8 | (D }—|
Command
gecPrrcL || gecrrTCL un | m [ n2 [ ® | o }—|

(1) Setting data

Setting

Description Setb Data type
data P! y typ

U Start YO signal of the module U BIN16-bit
n ser -hil
(00 to FE: Upper 2 digits when VO signals are expressed in 3-digit.)

Channel to communicate with other devices.

BIN16-bit
ni 1: Channel 1 (CH1 side) User )
) Device name
2: Channel 2 (CH2 side)
BIN16-hit
n2 Mumber of consecutive protocol executions (1 to 8) User )
Device name
(3) Start number of the devices in which control data is stored. User, system Device name
(D) Bit device number to be turned on at completion of execution. System Bit

Figura 4-22: Instrucao sobre a fungdo G.CPRTCL

O primeiro item Un é o endere¢o do médulo no rack, nl1 é o canal do médulo que se pretende
utilizar, n2 € o numero de protocolos consecutivos a serem editados, (S) é o primeiro registrador da
sequéncia onde os protocolos serdo habilitados e o ultimo (D) € o bit que serd acionado caso a
funcéo seja executada.

No exemplo da Figura 4-24, o mddulo ocupa I/O a partir do endere¢co 0030, portanto, U3, o
primeiro k2 indica a utilizacdo do segundo canal, o segundo k2 indica que serdo 2 protocolos a
serem executados. Foi escolhido os registradores D1000 e M1000, onde a partir do D1000 seréo
alocados, por exemplo, o nimero do protocolo a ser executado e o0 M1000 caso a execucdo da
funcdo seja completada e M1001 caso n&o seja. Os bits M101 e M102 sdo bits apenas para
acionar 2 LEDs, respectivamente, um de conclusdo de escrita e um de erro, em uma IHM.

Como pode ser observado na Figura 4-23, no exemplo por este manual apresentado, os
registrados D1002 e D1003, correspondentes a S+2 e S+3, devem conter o0 nimero do protocolo a
ser executado. Por isso carregou-se K1 no D1002 e K2 no D1003. Utilizou-se o0 SM410 para que
essa fungéo seja executada a cada 0,1 segundo.

Os detalhes do (S), podem ser observados na Figura 4-23.

16
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. . Setting .
Device Item Setting data Setby'!
ramge
= The execution result of the G(P).CPRTCL instruction is
stored.
When executing multiple protocols, the execution result of
(S)=0 Execution result ) - - System
the protocol executed at kast is stored.
0z Mormal
Cther than 0: Emer code™
= The number of executions is stored
_ Number of Protocols with emmors are included in the count. ]
(5)e1 . to 8 System
execubions When seftings of the setting data and control data contain
an error, "0 is stored.
— = Set the first protocol number or functional protocol member
i T a
' to be executed
Execution protocol fto123
. . : . IUser
number designation 201 to 207
—_— = Set the Bth protocol number or functional protocol nember
! | a
' to be executed
= When the communication type of the first protocol executed
is "Receive only” or "Send & receive”, the matched receive
packet number is stored.
[(5)+10 When the commamication type is "Send only”, "7 is stored.
If the emor occurs to the first protocol executed, 07 is
stored.
When the functional protocol is executed, 07 is stored.™
Verification match :
receive packet = When the communication type of the 8th protocol executed 01118 System
THLIMDEr is "Receive only” or "Send & receive”, the matched receive
packet number is shored.
When the commamication type is "Send only”, "07 is stored.
(S5)+17 if the emor occurs to the 8th protocol executed, 07 is
stored.
When the number of the executed protocols is less than B,
0" is stored.
When the functional protocol is executed. 07 is stored_™
Figura 4-23: Detalhes dos dados iniciados no registrador indicado pelo (S).
SM410 X4D
0 —t B [ MoV Kl D1002 i
1
[MOV K2 D100z |
2
[ GP.CPRTCL us K2 K2 D1000 Mi000
0 0.
M1000 M1001
18 | % JseT M101 [}
M1001
— [SET M102 i
25 [END 1

Figura 4-24: Exemplo de programagédo em ladder para iniciar e parar a transmissdo de dados

Uma vez configurado o maédulo, inversor e feita a programacdo em Ladder de setup do
moédulo sem nenhum erro, a comunicagao ja estara funcionando. Isso pode ser observado olhando
0 préprio moédulo LJ71C24 nos LEDs SD e RD.

Para escrever os valores dos dados no inversor deve ser feita linhas de programacéo

enviando o dado a ser escrito para os registradores antes configurados no préprio médulo. No
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exemplo citado por esse manual, os registradores. DO, D10, D1, D2, D12, D100, D110, D101,
D102, D112. Onde, DO, D1, D2, D100, D101, D102 sao os registradores que indicam o nimero da
estagdo, D10 é o registrador onde se dara o comando de RUN, D110 é a referéncia de velocidade
e os registradores D12 e D112 sao os cédigos de erro para cada protocolo. Neste arquivo, como
pode ser visto na Figura 4-25, os valores séo lidos e escritos através do Register to Watch do GX
Works2.

D10 com o valor de 2 significa comando de RUN foward (apresentacdo dos valores que
podem ser inseridos pode ser observada na Figura 4-26), e o valor 1234 no registrador D110 indica

a referéncia de velocidade enviada de 12,34Hz.

Watch 1{Monitor Executing)

Device/Label | Current Value | Data Type Class | Device Comment
Do 0 Word[Signed] Do
| 0 Waord[Signed] M
D2 0 Word[Signed] D2
D100 0 Word[Signed)] D100
D101 0 Word[Signed)] D1t
D102 0 Word[Signed] D102
D10 2 Word[Signed] 010
D110 1234 Word[Signed] 0110
012 0 Word[Signed] 012
D112 0 Word[Signed] D112

Figura 4-25: Register to Watch dos registradores configurados no médulo

Item ns Bit Description Example
Code Length P P

b0: AU (current input selection) =3
b1: forward rotation command

b2: reverse rotafion command [Example 1] HOZ... Forward rotation
b3: RL (low speed operation b7 b0
un command) +1+3 [o]o]ofofofe]1]e]
command HFA Bhit b4: RM (middle speed operation
command) *1+3 [Example 2] HOO... Stop
b5: RH (high speed operation b7 bO

command) *1=3
b&: RT (second function selection)*3
b7: MRS (output stop) *1+3

Figura 4-26: Detalhes do HFA: RUN Command

lofofoJofoJofo]o]
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